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Lézerszkennelt adatok
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~ Mivel dolgozunk?

e Sajat tulajdonu, orszagos
lefedettség:

* nagyfelbontasu
légifelvételekkel

* geodéziai pontossagu
|ézerszkennelt adatokkal
e jd6ésoros muholdfelvételekkel

e Modern szoftveres
megoldasokkal

e Szuperszamitdgépes
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Orszagos légi LiIDAR és digitalis merékameras felmeérés

LiDAR magassagmodellek

Atlag 5 pont/m? pontsdriség - Orszagos felmérés
Atlag 10 - 30 pont/ m? - Nagyvarosok
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Légi felmeréseinkhez alkalmazott technologiaink

Legi LiDAR rendszer 150MP Full frame kamerarendszer
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Novatel GPS/IMBwegység * RGB+NIR adatrogzite




Orszagos legi LiDAR és digita
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: L Orszagos nagyvarosi légi LIiDAR és digitalis mérékameras
= felmeéereés
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Ortofotdo 5 cm GSD




AR El6allitott LIDAR alapu termékek

* LiDAR pontfelho

* Ponts(rliség: 5 pont/m?2

* Meérési pontok egymastadl valé atlagos tavolsaga: 40 cm
* Digitalis domborzatmodell (DDM)

* 1 m terepifelbontas

* EQV vetlleti rendszer

* Balti-tengerszint feletti magassag
* Digitalis felszinmodell (DFM)

* 1 m terepifelbontas

e EQV vetlleti rendszer

e Balti-tengerszint feletti magassag . *
 Normalizalt digitalizalt felszinmodell (nDFM) \ .

* 1 m terepifelbontas

* EOV vetileti rendszer :

e Balti-tengerszint feletti @gassé\x \
* LIDAR intenzitds - ‘
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IDAR felszinmodell
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Boritott felszinmodell (nDSM
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KUlteruleti ortofotd 15 - 20 cm GSD




- 10 cm GSD
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) ortofoto terkép
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Nagy felbont




LIDAR DTM pontossag

erées: 3,9 cm
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Kornye kultertlet 1510sdarab RTK mérést végeztek
GNSS vevével a TRV Works Kft. munkatarsai
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(" LejtOs teruletek meghatarozasa
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“— Lejtésviszonyok pontos megallapitasa mezégazdasagi terileteken

[ ] Lejts 0-12%

[ ] Lejt6 12 - 17 %
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* Mesterséges intelligenciamodellek
alkalmazasa a pontfelh6 osztalyozasban
(szemantikus szegmentacio)

« Altaldnos vagy specialis (pl. erdészeti)
modellek alkalmazasa

» Kategoriak:

* Talgj

* \Vegetdcio (fatorzsek és lomkorona)
« Epiiletek

e Viz

* Vezetékek (kisfesziiltség, nagyfesziiltség)
* Villamosvezeték-tornyok (kisfesziiltség,

nagyfesziiltség)
* Vasuti vezetékek és tornyok
* Hidak :
» Tetbobjektumok (kémények, antenndk,
napelemek) .
e Jdrmdvek E '~\
* Falak / homlokzatok ™
e Zaj .
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Fak metszeti megjelenitése LIDAR pontfelhd
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Path Profile/Line of Sight

File Path Setup Display Options Calculate




C““j‘\ Nagy felbontasu ortofoto alapu felszfnborités
§ adatbazis
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~ Nagy felbontasu ortofotod alapu felszinborités
adatbazis — Burkolt tertletek, zold teruletek
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Onkormanyzati infrastruktura beruhazasok
CO? kibocsajtasanak szamitasahoz
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Zoldinfrastruktura fejlesztések CO?
megkotésének szamitasahoz
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Zoldinfrastruktura fejlesztési és fenntartasi
akcioterv (ZIFFA) kidolgozasanak témogaté%\:i il
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~— enviMAP Téradatok készletrél envimap.hu

MEGOLDASAINK 0SSZES TERADATA
EGY HELYEN

viziay INATLANFEILESZTES | QEODEZIA .

54 000+

KM* LEREPULT ADAT

SZEMELYES PROFIL
FRISS ADATTARTALOM CEGES FIOKOK

Naprakeész informéciok a legjobb dontések
érdekében

GYORS MEGRENDELES
@ ONLINE MEGIELENITOK

Az EnviMAP szolgaltatasok nagy elénye, hogy a
letéittési lehetdség mellett kiilsé szoftver nélkiil is
online megjelenitheti a téradatokat, és ott tovabbi
elemzéseket végezhet rajtuk.

GYORS HOZZAFERES
N idejét, akndzza ki a té
reld lehetdségeket mag ma

#

%,..
KESZ ADATBAZISOK ¢

Azonnal eléihetd 1éradatok, kész megolddsok f ﬁ

KEDVEZ6 FELTETELEK

Téradatok és térinformatikal megoldasak
elérhetd aron




envimap.hu
Téradatbank enviMAP

VASARLAS FOLYAMATA
4.31 KM?

Dérgicse

IGENY LEADASA
Térképes feltletinkon kijelolheti az igényeinek megfelel6 tertileteket
és kivalaszthatja, mely termékeinkre van sziiksége.

DiJBEKERO

A beérkezett igény rogzitését kovetben rendszeriink dijbekérét kiild,
mely kiegyenlitésére 8 nap all rendelkezésére. Amennyiben 8 napon
beliil a dijbekérd nem keril kiegyenlitésre, a megrendelés torlésre
keriil felliletlinkrdl.

GYARTAS

A dijbekérd kiegyenlitése utan néhany napon belill térinformatikai
adatai elérhetévé valnak a fellileten. A folyamatnak a megrendelés
mennyiségétdl fliggben valtozhat az elkésziilési ideje.

Magassagi pontracs (1x1m)
R

Magassagi pontrics TXT koordinata lista formaban

™r

ATADAS -

Az elkésziilt allapotrol .automatikus értesitést kild EnviMAP®

Téradatbank. Az allomanyokainnentsl kezdve 1 honapig.letoltheti az

nviMAP© Szem@lyes Profilbol, valamint ezen a térkepes feIUIEN
=y

.
-
775 800 FT ADATOK IGENYLESE
~ Részletek

® 6 6 © ®B © B 6|6 6 06
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Ny EPULETMODELLEK ONLINE SZOLGALTATO FELULETE

teto.envimap.hu
Tetdgeometriai informaciok

Innovativ lehet6ség a
tet6feldjitasban

Ortofot6+3D
épuletmodell

Tet6adatok helyszini

kiszallas nélkul
sKiemelt célkdzonség:

tet6fgds, acs Kivitelez6k

| \T\et()'fed&a nyag gyartOi.,

kereskedk

Vipa hossz




enviMAP _

et arsam

VAP 91 x

D Adatok misolisa

o 5.8

siclis oK/ 136"

\

@ henpbiolt

TAREJGERING #2 X

Hessz 2887m \ .

) Adstok mésolisa

@ Oriofota



erdo.envimap.hu

erdészeti adatok webshop

enviM4iP SZEMELYES

ERDOLELTAROZAS
TAVERZEKELESSEL

Erdei utak, kilatdk, viztarozdk épitéséhez. Fatérfogat
mennyiség meghatarozasahoz. Befektetési céll erdéteriilet
ertéekenek megallapitasahoz.

Jeldlje ki vagy téltse fel az érdeklédési teriiletet! A felmérést
mar elvégeztiik, szallitjuk az erdészeti adatokat,

,-ﬂ Erdéteriiletek domborzat- és famagassagmodellje
[@) Lombmentes allapotban késziilt digitalis ortofoté

@ Faegyedek térinformatikai adatbazisa

REGISZTRACIO KAPCSOLATFELVETEL




Erdészeti informaciok eldallitasa LIDAR pontfelh6bol

4 fa és az aljnovényzet keresztmetszeti képe

Mellmagassagi atméré:
28,7 cm
Korona felilet: 28,7 m2

Mellmagassagi atméré: Magassag: 28,00 m

% 61,3cm
| Korona felllet: 75,7 m2
s Magassdg: 31,15 m

Mellmagassagi atmérs: s
39,5cm
Korona felilet: 40,2 m2

.,-I - ) . : .| Magassag: 32,64 m )
7 : I, b A\ . Wn - : ) n f | : \\\
7 Mellmagasségi atméré: | 5 nlm _&\EL : ”\‘é ‘ .

47,3 ] . . o, T . . . e gt .
Kororc:fe,met 52.3 m2 Egyes fa paraméterek és a fatorzseRikozotti tavolsagok ké rid pont Kéz5tt

Magassag: 33,31 m S \\
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Vienna A @
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Miskolc @
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napenergiaterkep.hu

s AW Napelemek telepitésével

Mit ad a napenergia térkép?
(%) 5960 e - tdjékoztatas
Megtermelhets éves villamosenergia becsilt mennyisége* > éves m egte rme I h et()'
. 322991 Fev villamosenergia
mennyiségrol
» elérhet6 megtakaritas
meértékérdl Ft-ban

& Vissza

A Solar ViewPoint segit, mi mar
felmértik a tetéket!

- S
Pontos tetémeéretek,
epuletmoc&llek -> "

WW\ﬁ*solarvp hu\ e

. Kérje 3D éplletmodell termékiinket, mellyel készen
_":J adjuk az épiiletek tetéfeliileteinek paramétereit,
e 1200 kWh/m?/év valamint igény esetén a tervezendd napelemek




Kockazatelemzések




Arvizkockazati térképezés LIDAR adatok alapjan
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Kiértéke

é Sa

Miskolc teriletének elontésképe szélsé csapadékesemény hatasara
(adaptiv racshalé alapu hidrodinamikai modell)
T2




Kockazatelemzések — Villamarviz elontésmodel

Kiértéeke

es — geostatisztika, ingatlanok érintettsegéenek
Vizsga

ata

- I [ Miskolc Varos

25% relativ gyakorisagu elontési
modell 1-5 oras vizeldntési
maximumai alapjan villamarvizzel

erintett eépuletek
¢ nem érintett épliletek.

" Balaton u. 11. valés kareset (felh6szakadas)




Kockazatelemzesek — Villamarviz eldntésmodel
Kiertekelées — geostatisztika, ingatlanok érintettségenek

vizsgalata
l- _-,__ "\...__!

“ Miskolc Varos

10% relativ gyakorisagu elontési
" 'modell 1-5 6ras vizeldntési
maximumai alapjan villamarvizzel

. q‘ “ érintett épiiletek
” -.".'1' nem érintett épuletek.

1 Balaton u. 11. val6s kareset (felh6szakadas)

S — e

Megjelenit



Kockazatelemzesek — Villamarviz eldntesmodel
Kiertekelées — geostatisztika, ingatlanok érintettségenek
vizsgalata

0
.

B " i ‘1 “@¥ Miskolc Varos

* 1% relativ gyakorisagu elontési

% modell 1-5 6ras vizelontési

* ' maximumai alapjan villamarvizzel
erintett epuletek
nem érintett épuletek.

Balaton u. 11. valos kareset (felh6szakadas)




Kockazatelemzesek — Vihar kockazat

i - . P
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Ilkockazati éertékek

: High 1 2.94037
Low : 1.00728

T T T T T
_r|_- 0 50 100 150 200 250 300




Kockazatelemzesek — Vihar kockazat

Debrecen varos épiileteire vonatkoztatott vihar kockazati térkép 20 m/s-os szélsebesség esetén
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Onkormanyzati alkalmazdsok — Szabdlyozasi terv

zabalyozasi-terv.envimap.hu/hu/Admin/GeoForte/Geokd

Debrecen Megyei Jogu Varos Szabalyozasi Terve

H : 2023.05.27-t3l
T Dol : T e
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Keresés cim vagy helyrajzi szam részletére

Helyrajzi szam Cim
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= Onkormanyzati alkalmazasok — Kozm(itérkép

) ForieMap’ Debrecen

Megyei Jogu Varos Szabalyozasi Terve = O amase. 3

22y 2+t Hatalyos: 2024.03.28-t5l.

Q@ Mire kivancsi?
¥ Vonal réteg

® Feliilet réteg

R | |
47.53193 : 21.64018 lr 1| 845253.17 : 246319.63

10m (110 ppi) ~ 1 : 440 & ”(f I a Mondja el onis véleményét:
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& |
e -



Onkormanyzati alkalmazasok — Lakcim keletkeztetés

Kozponti Cimregiszter Validalas PILOT - 2023.07.19.
Varosrész: Vargakert
KCR cim: Konyves Toth Kalman utca 16

Helyrajzi szam: 15175/3
Validalt cim: 4031 Kényves Toth Kalman utca 15

‘alidalas tipusa: Street view

Bejelentett lakcim: Igen, 5 16
Ovezet: Lk-K/16 - Beépitésre szant teriilet
Epiilet jellege: Nem tarsashaz

| Epiilet

Telekhatar




Nagyfeszultsegl tavvezetekek karbantartasi feladatai LiDAR
adatok alapjan — Veszelyes objektumok detektalasa

envirosense




Ozati leagazasok azonsitasa nagy felbontasu ortofoto
alapjan

N H3

envirosense



envirosense



‘E Elektromos legvezetékek és tartooszlopok azonsitasa LiDAR
adatok és ortofotok egyuttes felhasznalasaval
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ErdOkertes telepulésen
telekommunikacios oszlopok
azonositasa kis pontsirdsegu

LIDAR pontfelhd alapjan

Feladat: oszlopok azonositasa €s oszlopmagassag megallapitasa el6re
meghatarozott oszlop poziciok alapjan
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Oszlopok azonositasa pontfelhd alapjan

pontfelhd sdrlsége: 10 pont/m?2

El6re megkapott oszlopok

8 pozicidja a pontfelhén
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—— Oszlopok azonositasa ndvényzetmentes teruleten
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Azonositandod oszlopok szama és helyzete

Pontfelh6n azonositott oszlopok szama és
_helyzete

Azonositando DIGI
oszlopok szama

(ebbdl pontos pozicidval
rendelkez6)

EREDMENY




telekommunikacios oszlopok
azonositasa nagy pontslrdsegu
LIDAR pontfelhd alapjan

Feladat:

Valos oszloppoziciok osszehasonlitasa LiDAR pontfe|hoben azonositott

oszlop p02|C|oT<kaI .




A mintaterulet Google Earth
alaptérképen és ortofoton,
megjelenitve a valds

oszloppoziciokat

Kecskemét - Oszlopazonositas

Szolgaltatotol kapott DWG 6831 oszlopot tartalmazott, melybdl
levalogatasra kerilt 177 db az alabbi kategoriakkal:

e Vasoszlop (11 db)
* Villamososzlop fa (5 db)
* Villamososzlop beton (161 db)
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~ felilnézetben és elforgatva

Az 6sszehasonlitas lIépései:

* A kapott oszloppoziciok pont shape allomanyanak elkészitése
 Ezen lokaciok alapjan a LiDAR adatban az oszlopok azonositasa
és atosztalyozasa
Az oszlop osztaly kinyerése, és pont shape allomany
|étrehozasa
A LiDAR-ban az oszlopokat reprezentald pontcsoportokbol egy
k6zéppont meghatarozasa (manualis ellenbrzéssel)
» Adatésszehasonlitds: |
> LiDAR po elhél?en.azonosl'tott oszlopok szama -
)0Z{Cid ossagvizsgalata .
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- pontfelhén pontcsoportjai és a kozéppont
I meghatarozésa

Kecskemét - Oszlopazonositas

* Avalés (kék szin)- és a LiDAR-bdI (piros szin)
kinyert oszloppozicidk

* Atalalat szempontbdl kategorizaltuk a
pontokat

* Tavolsagot szamoltunk a LiDAR pontfelh6hoz
képest



Sull Kecskemét - Oszlopazonositas

Statisztikai elemzés:

A kapott adatbazisbdl 177 db oszlopot azonositottunk, ami a valds poziciot mutatja

A LiDAR adat eredménye 156 db oszlop

Az 6sszehasonlitas soran 17 db valds oszloppozicidora nem volt talalatunk

Volt 10 db olyan valés oszlop, mely igazabdl LiDAR alapjan 1 oszlopnak szamit (ezt LiDAR-
ban is azonositottaknak vettiik)

lgy a végs6 oszloptaldlat a valds adathoz képest:

v' 177 db/160 db = 90.4 %

Els6sorban azokat az oszlopokat nem tudtuk azonositani, amiket s(ir( névényzet takart
Bizonyos esetben a s(ir(i cserje vagy kisebb magassagu fak folott is lehetett azonositani az
oszlop tetejét

Olyan azonositatlan oszlop is volt, aminél egyaltalan nem volt pontunk, még névényzet
sem

Az azonositott oszlopok egymastol valo tavolsaguk statisztikaja:

NEAR_DIST w

Statistics:

Count 150

Minimum: 0.051909
Maximum: 1.671258

Sum: 64 685122

Mean: 0431234

Standard Deviation: 0.317346
Mulls: 0

Minimum: 0.05 m
Maximum: 1.67 m
Atlag: 0.43 m

Sz6ras: 0.32 m

Vegetacio takarasa, de van talalat
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Koszonom a figyelmet!
Amennyiben tovabbi kérdése van:

tamas.tomor@envirosense.hu
& +36-30-337-8623
WWWw.envirosense.hu
www.envimap.hu

= envirosense

the renote sensing.pr
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